PROGRAMMAZIONE 2025-26 UNITA' FORMATIVE

ELETTRONICA A040, B015

INDIRIZZO
SCUOLA - ITT Elettronica CLASSEDI CLASSE
w Automazione” DISCIPLINA CONGORSO BIENNIO (X) TRIENNIO (X) (12345 U.F. TRIMESTRE UF. PENTAMESTRE
- IPSIA Manutenzione
Grandezze elettriche e leggi fondamentali (corrente elettrica, Produzione, trasporto e distribuzione dell’energia (Energia e
resistenza, tensione, ddp, leggi di Ohm) potenza elettrica, effetto Joule, tipologie di centrali per la produzione
ITT c ti e circuiti (Il resist \a breadboard. I'ali tat di energia elettrica, trasporto dell’energia elettrica, distribuzione
Bachelet ELETTRONICA STA A040 2 -omponenti e circuiti (Il resistore, la breadboard, Palimentatore, dell'energia elettrica)
“AUTOMAZIONE" circuiti con resistori in serie e in parallelo, diodo led)
' . - Elettronica digitale (Segnali analogici e digitali, porte logiche
Misure e strumentazione (Le grandezze fisiche del Sl, grandezze fondamentali: NOT, AND, OR, funzioni logiche)
X elettriche, multipli e sottomultipli, strumentazione multifunzione, misure i ! T
dirette di grandezze elettriche) Sicurezza elettrica (Elementi di antinfortunistica e primo soccorso,
pericolosita della corrente elettrica )
Sistemi a microcontrollore (Sezioni principali dell'architettura di
Arduino, I'ambiente IDE per lo sviluppo del software, Tinkercad per
la realizzazione di sistemi a microcontrollore,)
. . . Sa Simboli e schemi elettrici ed elettronici (Simboli per il disegno
Teoria delle misure _(Grandez_ze_ flsmhe»e» unita Q| misura; E_rrore _ elettronico; Disegno CAD: componenti elett(ronici' Di';egno CAgD i
T assoéﬂ;%sgzizoéi{silzﬁ\e/: 5;2:@;2?21%;? gﬁfrzn;?la} Sl\lllj:’zL;ra di circuiti elettronici; Disegno CAD di simboli grafici per impianti elettrici)
Galilei ELETTRONICA TPSEE A040 X 3 Strumentazione di laboratorio (Apparecchiature per la misura delle C(?:::L:reézigfg“ ||rr£|ragt| r?\d:g'hca:ﬂiatrt?:jliflt?it:f(l)rgltzf;?titrl\gi?"zi'
"AUTOMAZIONE" grandezze elettriche; Strumenti digitali multifunzione; Strumentazione di ete ele Pa:(Jst:zionipe gisaosi’tivi e?la sicirezza) a ettl;
laboratorio analogica; L'Oscilloscopio) p p
Sistemi trifasi (Tensione di fase e tensione concatenata; Collegamento Sistemi e dispositivi per la sicurezza (Fusibili; Relé termici; Relé
di carichi equm_bratl astella; Colleggmento .d' .Cam:h' equilibrati a Magnetici; Interruttori magnetotermici ; Interrut’tore differeniiale
T Simboli e sch;‘?inggrloii sg;et?éﬁgzlu?g:szli;rc;fa(lSR?ppresentazione Caratteristiche tecniche, Curve di intervento; Impianto di terra)
Galilei ELETTRONICA TPSEE A040 X 4 grafica secondo le norme tecniche di apparecchiature di manovra, Geigg;reocljl;[; ?alt?eglII;?ISTOA%Zﬂimn?;ITEri(:gSi srfleestfczie:r:g;?tlére
"AUTOMAZIONE" contattori e rele, pulsanti NO, NC, contatti NO, NC, protezioni, lampade; in logica cablata con puléanti di start stoﬁ con autori?enuta e con
Rappresentazione grafica secondo le norme tecniche di apparecchiature funzioni SET e RESET; Maricia avanti’e indietro diun m.a.t. in logica
di protezione: interruttore magneto-termico, fusibile, salvamotore, ’ rogrammata) R
interruttore differenziale ) prog .
. . . . . . . Programmazione logica sezione digitale (Instruzioni SET e RESET,;
Sistemi protezione (SSEQS';;;S”%;%S’TNC S:IT; Sistemia IStruzioni di temporizzazione; Istruzione di conteggio; Conversione di
Simboli e schemi per i sistemi di automazione (Simboli per la schemi funzionali in linguaggio ladder)
8 P " L . " per Programmazione logica sezione analogica (Indirizzamento ingressi
rappresentazione grafica di componenti e sistemi per I'automazione analogici; Indirizzamento uscite analogiche; Operazione di
ITT |ndustn?le_, PT"?tam" lcor|1t§1t§, Lampadc_ie, botblne_, fllnetlzlorsa, fot(:_c;llule, trasferimento MOV; Istruzione incremento e decremento; Istruzioni
Galilei ELETTRONICA TPSEE A040 X 5 motorl, eletirovalvole; Schemi di montaggio: colegamenti di logiche; 6) Istruzioni di confronto per data e ora; Funzione
“AUTOMAZIONE" apparecchiature in ingresso e uscita al PLC; Schemi funzionali relativi a SCALE)
sistemi per 'automazione con CAD_; Schemi di potenza relativi a sistemi Azionamenti (Motore asincrono: velocita campo magnetico rotante;
. - per l automazione con CAD) ' . scorrimento; coppia nominale e coppia resa; Caratteristica meccanica
Controllori alogica programmabile e sistemi HMI (Aree di memoria e | ",y motore asincrono trifase; Azionamento di un motore asincrono
funzioni indirizzabili; Aree di memoria relative a data e ora; Interfaccia trifase; Regolazione della vémcna del motore asincrono mediate
software di programmazione sezione e sezione grafica) ’ inverter)
Gra_ndezz_e elettrich_e e unit_é delle ’T“S”'a (Corrente, Potenz_iale Campo elettrico e condensatori (Campo elettrico; Condensatore a
elettrico e differenza di potenziale; Resistenza, Potenza, Legge di Ohm facce piane parallele; Capacita elettrica; Condens:altori in serie e in
e principi di Kirchhoff) ! arallelo) g
Potenziale elettrico e differenza di potenziale (Bipolo elettrico; Magnetismo. elettroma zetismo'ed induzione magnetica
Generatore ideale e reale di tensione; Generatore ideale e reale di (Fenorgeni ma r{etici' Cam % magnetico generato da ungsolenoide'
corrente; Circuito aperto ideale e corto circuito ideale; Resistori in serie; | gnetic, pl Jmagnetico g ali f g
T I » Resistori in parallelo) F us_sc? m;lgnetlco,l_Permegb'l:lta rgagr;\iztlca, Matinal ?rrdomagne_t;u e
i Elettrotecnica : C o i o " ; ciclo d'Isteres; Legge di Faraday-Neumann-Lenz; Induttanzai
Galilei ELETTRONICA N A040 X 3 Semiconduttori e diodi (Drogaggio tipo P e tipo N di un " - o
"AUTOMAZIONE" Ed Elettronica semiconduttore; Corrente alternata (Segnali alternati; Valore medio in un segnale

Giunzione PN. Polarizzazione diretta e inversa.; Diodo. Tipologie.
Caratteristica V/I di un diodo; Circuiti con diodi: circuito raddrizzatore
a semplice semionda)

Reti elettriche in c.c (Maglie, nodi e lati di una rete; Risoluzione di
circuiti resistivi serie e parallelo; Teorema di Thevenin; principio di
sovrapposizione degli effetti)

periodico; Valore efficace di un segnale periodico; Segnali sinusoidali;
Valore massimo e valore efficace di una grandezza sinusoidale;
Rappresentazione vettoriale delle grandezze sinusoidali;
Rappresentazione polare a cartesiana; Reattanze e impedenze;
Potenze in c.a.)




1. I diodi e le loro applicazioni

4. |l transistor BJT

Galilei ELETTRONICA IIEEIgtIt:_rlott?cnlpa A040 2. I3ql|jad"{)0“ e gli ampllfltl(_:atorl oL icat 5.1 ltranIS|Sto|r MOSFE'Il'l oni )
“AUTOMAZIONE" ettronica . La retroazione negativa . L'amplificatore operazional ﬁr?e:risue applicazioni lineari e non
Galiei ELET}EOM A Elettrotecnica 200 L Lze Tif;';f'gfm‘iﬁﬁ?he 4. Elettronica di Potenza (BJT,MOSFET, SCR, DIAC, TRIAC
“AUTOMAZIONE" Ed Elettronica 3. Le macchine rotanti e il loro pilotaggio 5. Trasduttori e condizionamento dei segnali
Foglio di calcolo elettronico Prog;??[g?é?g‘i'rlr:jlclns?r?;ggllo c
ITT Sistemi Sistemi di numerazione U'aut . iPLC
Galilei ELETTRONICA omotici A040 Algoritmi au °”"DaLZC'°CS(§g” !
"AUTOMAZIONE" automatici Algebra di Boole ed applicazioni . -
Segnali canonici
Fondamenti di Teoria dei Sistemi
1.Gli Automi 1. Trasformata di Laplace
ITT Sistemi 2.Microprocessori e Microcontrollori: Memorie 2. Analisi dei sistemi nel dominio della trasformata
Galilei ELETTRONICA automatici A040 3.Microcontrollori PIC 3. Algebra degli schemi a blocchi
"AUTOMAZIONE" 4.Sistemi di controllo con PLC (Top 7) 4.Diagrammi di Bode
Diagrammi di Bode Pl'lnglpltdl ||r|1_terfta(:(:|atr_n(_ento
ITT Sistemi Conversioni digitali analogico ed analogico digitali St b_(lJ_rt'[ro |taLl|)_?ma icl
Galilei ELETTRONICA i A040 Sistemi di controllo con PLC. as ita e s i‘ ! '(iji‘tz"?”e
"AUTOMAZIONE" automatict Elementi di PNEUMATICA ed LETTROPNEUMATICA ensori e trasduttori
Domotica KNX
Principi di Macchine a controllo numerico
ITT Schedadi cor;tr(ﬂlro € dagz)pa:jelccr}latﬁ:ie ilrﬁ(é)eggtlig:'li (I(_ji;(i:)hedaArdumo, Il codice (Operazioni di lettura e scrittura,
Galilei ELETTRONICA Robotica A040 Il codice (O] aeraiﬁ)ni d?leftlJprLlaseasc;ittura in re'ssi e uscite digitali) ingressi e uscite analogiche, segnali PWM)
"AUTOMAZIONE" p +1ng 9
ITT
Galilei ELETTRONICA Robotica A040 Sviluppo di applicazioni per interfacciarsi con schede Arduino Sviluppo di applicazioni per interfacciarsi con schede Arduino

"AUTOMAZIONE"




